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eMwCP

Motores Sumergibles Encapsulados de 6”

Motores enfriados por agua, con estator encapsulado en resina.
Dimensién de acople y brida cumplen con las normas NEMA.

Caracteristicas generales

5,5-60 HP / 3PH. 220-230 Voltios / 60Hz

Alta eficiencia garantiza ahorro en costos operacionales

Carcasa y eje en acero inoxidable AISI304L (opcional: AISI316L)

Soporte superior e inferior en hierro fundido con recubrimiento de alta resistencia
(Opcional AISI304L / AISI316L).

Rodamientos de empuje axial tipo Kingsbury lubricado por agua

Proteccion IP68

Deflector de arena

Diafragma compensador de presion

Aislamiento clase F

Cable de alimentacion removible

Arranque directo DOL o de estrella/triangulo

Revoluciones de funcionamiento variables por medio de variador de

frecuencia (por encima de 30 Hz)

* Puede ser operado por Soft-Starter

Limites de operaciéon

* Maxima fluctuacion de tensién: £10%
* Temperatura maxima del agua: 95°F

jo de agua de O,

Ximo de arranques por hora:
didad maxima de inmersién: 1150 feet
* Funcionamiento horizontal: 5 HP - 30 HP

Nomenclatura
Lectura de la informacion del motor en la etiqueta.
VOLTAJE
A=115V
gng_ C = 230V :RigﬁENCIA
= Alerro = z
E .y D = 460V
N STOR S = Acero inoxidable E =575V 6 = 60 Hz STANDARD
6 M w C P 75 D 3 3 Vv
PEARL
DIAMETRO TIPO HP FASE HILOS
DEL POZO W = Encapsulado 50 =5HP 1=1PH 2 = 2 hilos
4=4" R = Rebobinable 75=7.5HP 3=3PH 3 =3 hilos
6=6" O = Aceite 100 =10 HP
7=T7" 150 =15 HP
8=8" 200 = 20 HP
10 =10 250 = 25 HP
300 = 30 HP
400 = 40 HP
500 = 50 HP
600 = 60 HP
Abrazaderas

de acero inoxidable

Filtro

Camisa de refrigeracion

Tornillo
centralizador
(3 Pcs)

El tornillo centralizador

debe girarse hasta la alineacion
de la superficie de fundicion.
No girar hacia la carcasa del
estator.

Uso de la camisa de refrigeracion

El flujo de agua alrededor del motor permite la refrigeracién de los motores sumergibles. Por
esta razon el flujo de agua alrededor de motores tiene importancia vital durante la instalacion
de las bombas sumergibles. El caudal depende del diametro y de la potencia del motor.

El factor méas importante para una larga vida util de trabajo en los motores sumergibles es una
adecuada refrigeracion del motor. La siguiente tabla muestra la velocidad de flujo requerida
para enfriar de manera adecuada los motores.

Si se instala el motor en cuerpos de agua abiertos (por ejemplo en una piscina) o si el
diametro del pozo fuese mucho mas ancho del diametro del motor, hay que utilizar la camisa
inductora de flujo para proporcionar las velocidades indicadas mas abajo alrededor del motor.
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Motores Sumergibles Encapsulados d

6M

Components
No PARTS MATERIAL
1 Estator -
1.3 | Carcasa del estator AIS| 304
1.7 | Tornillo de cabeza hueca Acero inoxidable
1.8 | Cable NYY
1.9 | Alambre de bobinado Cobre
1.12 | Conexién VSM hembra =
1.13 | Arandela Acero inoxidable
1.14 | Placa de proteccion de cables AlSI 304
1.15 | Tornillo de cabeza hueca Acero inoxidable
2 Rotor =
2.3 | Camisa del eje Cubierta CrNi
2.4 | Anillo de compensacion St 37
3 Cojinete radial Carbon impregnado de resina
Cuerpo del rodamiento superior GG 25
4.1 Tornillo Acero inoxidable
5.1 Sello de tapa AlSI 420
5.2 | Cojinete Bronce
5.3 | Sello mecanico Ceramica de carbén
5.5 | Tornillo de cabeza hueca Acero inoxidable
Deflector (proteccion contra arena) | NBR-EPDM
7 Vélvula de retencion Bronce / AISI 302
71 Anilloen O NBR-EPDM
8 Tornillo de cabeza hueca Acero inoxidable
8.1 Arandela Acero inoxidable
9 Anilloen O NBR-EPDM
10 Cuerpo del rodamiento inferior GG 25
10.1 | Anilloen O NBR-EPDM
10.2 | Anilloen O NBR-EPDM
11 Soporte del rodamiento de empuje | Bronce
12.1 | Mesa metalica -
12.2 | Carbdn Carbon impregnado de antimonio
12.3 | Rodamiento de bolas de empuje Acero inoxidable
12.4 | Apoyos de almohadilla AISI 420
12.5 | Porta bola St 37 (Coated Cr+3)
12.6 | Bola de cojinete de empuje AISI 420
12.8 | Soporte de cojinete de empuje GG 25
12.9 | Cuerpo del rodamiento de empuje AISI 420
14.1 | Barra de acoplamiento AISI 420 / AISI 304
14.2 | Arandela Cu
14.3 | Tuerca Acero inoxidable
15 cuerpo de cojinete de empuje GG 25
15.1 | Anilloen O NBR-EPDM
16 l&rgﬂ};(base de rodamiento de Acero inoxidable
17 Cuerpo de la membrana GG 25
18 Membrana NBR-EPDM
19 Resorte Acero inoxidable
20 Lamina AlSI 304

Tornillo de cabeza hueca

Acero inoxidable
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Dimensiones

6MWCP - MONOFASICO / 3 HILOS

MODELO

6MWCP 75

6MWCP 100

6MWCP 150

6MWCP- TRIFASICO / 3 HILOS

MODELO

6MWCP 50

6MWCP 75

6MWCP 100

6MWCP 150

6MWCP 200

6MWCP 250

6MWCP 300

6MWCP 400

6MWCP 500
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Datos Eléctricos 60 Hz

6MWCP - MONOFASICO / 3 HILOS

CARGA

Cos ¢ CABLE
AXIAL CABLE

Py VOLT. sF In In (sF) N n (% carga) LC

MODELO A A
B TR L) Y line main aux line main aux e * of size b
6MWCP 75C163V 55 | 75 20 | 230 | 1.15 | 368 | 346 | 55 | 423 | 39.8 | 6.3 | 3445 73 0.89 |[3X10 AWG| 12
6MWCP 100C163V  [rd 10 20 | 230 | 1.15 | 45.2 | 406 | 9.5 52 | 46.7 | 10.9 | 3450 75 0.94 |3X10 AWG| 12
6MWCP 150C163V 11 15 20 230 | 115 | 624 | 51.8 | 175 | 71.8 | 59.6 | 20.1 | 3460 78 0.96 |3X10 AWG| 12
POWER | CAP. START | CAP. RUN Line or Common Winding | (Yellow) lead (Black) lead Yellow-Red Wire | Yellow-Black Wire | Red-Black Wire
7,5 HP 145 130 Main Winding (Black) lead (Gray) lead 1.18 0.42 1.57
10 HP 280 140 Start or Auxiliar Winding (Red) lead (Brown) lead 0.83 0.35 1.14
15 HP 300 200 Ground (Green) lead | (Yellow/Green) lead 0.58 0.24 0.80
6MWCP - TRIFASICO / 3 HILOS
MODELO Pn (;\A)‘(T;;If LCOE N I IN-SF (% cgrga) (%c::rga) ™ TA RESLS;(ETEA
[HPT|[kW ]| [kNT| Vv | om | A A A 50 | 75 | 100 | 50 | 75 | 100 | Nm | Nm (U1_E\’,‘;') (]
6MWCP 50D363V 460 | 3470 | 7,8 9 320|711 | 759 | 78 | 073 | 0.79 | 0.83 | 10,9 | 18,1 4.75
6MWCP 50C363V ° 4 20 230 | 3455 | 16.3 | 187 | 66,9 | 70 75 78 | 073|079 | 0.83 | 11,2 | 19,0 1.72
6MWCP 75D363V 460 | 3430 | 98 | 113 | 525 | 735 | 786 | 80 | 0.79 | 0.83 | 0.88 | 152 | 29,2 3.12
6MWCP 75C363V 7555 20 230 | 3415 | 20.5 | 23.6 | 109,8| 725 | 775 | 79 | 0.79 | 0.83 | 0.88 | 15,5 | 30,1 1.32
6MWCP 100D363V 460 | 3460 | 142 | 16.3 | 750 | 696 | 756 | 78 | 0.74 | 0.81 | 0.85 | 20,5 | 44,8 1.59
6MWCP 100C363V 10175 20 230 | 3445 | 29.7 | 34.2 |156,8| 69 | 747 | 77 | 0.79 | 0.83 | 0.88 | 20,8 | 45,7 0.46
6MWCP 150D363V 460 | 3490 | 18,0 | 20.7 | 97,2 | 72.6 | 78.1 85 | 0.75 | 081 | 09 | 30,1 | 71,0 0.83
6MWCP 150C363V 1o 20 230 | 3475 | 37.6 | 43.2 |203,2| 716 | 772 | 84 | 0.75 | 0.81 | 0.9 | 304 | 71,9 0.51
6MWCP 200D363V 460 | 3485 | 26,4 | 30.4 |195,0| 72.3 | 77.9 | 81 0.77 | 0.81 | 0.86 | 41,1 | 98,0 0.83
6MWCP 200C363V 20115 20 230 | 3470 | 55.2 | 63.5 |407,7| 715 | 77 81 0.77 | 0.81 | 0.86 | 41,4 | 98,9 0.33
6MWCP 250D363V 460 | 3490 | 34,1 | 39.2 |2650| 71.8 | 775 | 82 | 0.74 | 0.8 | 0.85 | 50,5 | 138,0 0.95
6MWCP 250C363V 251185 20 230 | 3475 | 71.3 | 82 |554,1| 709 | 765 | 82 | 0.74 | 0.8 | 0.85 | 50,8 | 138,9 0.25
6MWCP 300D363V 460 | 3485 | 39,5 | 454 |300,0| 744 | 793 | 8 | 0.75 | 0.8 | 0.86 | 60,2 | 157,0 0.54
6MWCP 300C363V 0|22 20 230 | 3470 | 826 | 95 |6273| 734 | 793 | 8 | 075 | 0.8 | 0.86 | 60,5 | 157,9 0.16
6MWCP 400D363V 460 | 3490 | 55,6 | 63.9 |444,0| 731 | 784 | 83 | 0.74 | 0.8 | 0.84 | 81,6 |240,0 0.42
6MWCP 400C363V 401 30 1 265 230 | 3475 (116,3 | 133.7 |928,4 | 72.2 | 775 | 83 | 0.74 | 0.8 | 0.84 | 81,9 | 240,9 0.14
6MWCP 500D363V 460 | 3480 | 69,0 | 79.4 |516,0| 734 | 786 | 83 0.7 | 0.78 | 0.83 | 100,7 | 249,0 0.33
6MWCP 500C363V 20 | 87 ) 265 230 | 3465 | 144,3 | 165.9 1.078,9 73.5 | 77.7 | 83 0.7 | 0.78 | 0.83 | 101,0 | 249,9 0.12
%- . W;absorbida
e N: evoluciones por minuto
' ‘Cos @ : Factor de potencia —
In: Corrie :

y JE Rendimiento
In (SF): Corriente no - ensado
Is/In:  Corriente de arra n

Cs/Cn: Torque de arranque-Tor




