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Materiales y Componentes de los Motores Sumergibles

Rodamientos de alto empuje
Rodamientos muy resistentes permiten
rotacion de ambos lados, pueden llevar
carga de alto empuije.

Rodamientos radiales de
carbén lubricados por agua
Radial carbon bearings, which have
channels on their channels structure that
makes it possible to get lubri
easily, provide precis
at up and down.

Pinza parar
cromada

Bocinas crom
ubicadas en
rodamiento r.

L
calidad. Alta resistencia contra arena

h y nivel de proteccion IP68. Aunque otras

] compafias ofrecen el sello mecanico como

Jo = opcional, PEARL lo usa siempre como

) estandar, para prevenir la entrada de arena

S—— y otras particulas, garantizando una larga
vida util.
Proteccion PT100 contra el
sobrecalentamiento
Los valores de la temperatura del motor
pueden ser medidos con facilidad
conectando los sensores termales PT100 a
la ranura que es estandar en el cuerpo de
rodamiento superior.

Sdlo en motores sumegibles
encapsulados de 6”

Conexion de cable

Por medio de juegos de cable
especificamente disefiados, se previene
que el agua adentro del motor circule a
través del cable y alcance las partes de
conexion de los cables de alimentacion.

™
>

Sistema de sello mecanico de alta

Conexion de cable funcional
Conexién del cable de alimentacion al
cuerpo del motor extremadamente sencilla
y funcional.

Sdlo en motores sumegibles
encapsulados de 6”

Tornillo de ajuste
La altura estandar del eje puede ser
ajustada con precision por el tornillo
ajuste en la base del rodamiento

ocasionen la ruptura de la membrana de
compensacion.

Anillo de empuje ascendente
Permite la operacion segura del motor,
absorbiendo cargas de empuje ascendente
con una superficie mecanizada y ranuras
para el flujo de agua.

Deflector (protector contra arena)
El deflector impide que la arena presente en
el agua del pozo entre en el sello mecanico
y que, a través de este, llegue adentro del
motor.

Membrana

La membrana minimiza la presion de
expansion generada por el calentamiento
del agua de enfriamiento adentro del motor.
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Motores Sumergibles de 4” Encapsulados

Motores Monofasicos de 2 Hilos

Motor eléctrico asincrono de dos polos sumergible.

Los componentes en contacto con el agua estan construidos en acero
inoxidable AISI 304.

La lubricacién y el enfriamiento del sistema de empuje axial estan garantizados
por una solucién de agua y glicol.

El rotor esta apoyado sobre un grupo de empuije axial sobre patines de tipo
Kingsbury disefiado para soportar cargas axiales.

El estator esta alojado dentro de una camisa en acero inoxidable AISI 304L
sellada hermeticamente por bridas construidas con el mismo material.

- Usan cable con conector rapido. .

ancia alimentacion: +10%
¢ Numero maximo de arranques por hora: 20
* Profundidad maxima de inmersion: 984 feet (300 m)

Nomenclatura

Lectura de la informacién del motor en la etiqueta.

VOLTAJE
A=115V
C = 230V FRECUENCIA
MOTOR PEARL D = 460 PISI50]RZ
| ‘ E =575 6 = 60 Hz
4 M w P 05 C 1 6 2
DIAMETRO TIPO HP FASE HILOS
DEL POZO W = Encapsulado 05 = %2 HP 1=1PH 2 =2 hilos
4=4" R = Rebobinable 07 = % HP 3=3PH 3 = 3 hilos
6=6" O = Aceite 10=1HP

. 15=1% HP

7
8
0=10

7
8
1 1
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Motores Sumergibles de 4” Encap

Componentes

PARTES MATERIAL TIPO
1 Camisa interior y exterior Acero Inoxidable AlSI 304
2 Estator Acero Inoxidable AIS| 304L
& Parte sobresaliente del eje | Acero Inoxidable AIS| 431
4 Soporte superior Fundicion de hierro
5 Cubierta soporte Acero Inoxidable AlSI 304
6 Gasket Caucho NBR
7 Juntas Caucho NBR
8 Soporte inferior Fundicion de hierro
9 Diafragma Caucho EDPM
10 | Recipiente condensador Plastico Noryl
11 | Cojinetes axiales Acero inoxidable - Grafito
12 | Vélvula Acero Inoxidable AISI 304
13 | Cable Caucho EDPM
14 | Conector macho Acero Inoxidable AISI 316
15 | Retén antiarena (fijo movil) | Caucho NBR
16 | Tornilleria Acero Inoxidable AISI 304
17 | Liquido restringente Anticongelante - Agua

Eje en AISI 304 especialmente mecanizado

para asegurar la maxima resistencia

meca
Rotor

nica. . o=
jaula de ardilla en aluminio.

Grupo de empuje axial de tipo Kingsbury,
sobre patines oscilantes en acero inoxid-
able de alta resistencia producidos a
través de un proceso de lapeado.

De 0,5 HP hasta 1,5 HP: 2000N

(3000N en version 1,5 HP 60Hz)
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Motores Sumergibles de 4” Encapsulados

Dimensiones

7

@15,5mm 1061 4 [~

4MWP - MONOFASICO / 2 HILOS

15mm / 0.59”

81t

- | o

~ | o, ODELO

E E [HP] [kW ] [mm] [inch] [Kg] [lbs]
~ | E

- | ®

81 P 0 0.5 0.37 341 13.425 10.1 22.3

______ A

@37mm,2 /1.46”

@76,2mm /3"

@87,3mm / 3.43”



Motores Sumergibles de 4” Enc

Datos Eléctricos 60 Hz

4MWP - MONOFASICO / 2 HILOS

Insp) Is/In Cs/Cn P1 N Cos ¢ ] (o4 [%] LC
MODELO

4MWP 05A162 . . . 8.6 4.2

4MWP 05C162 0.5 0.37 | 450 230 1.6 3.9 5 4.6 0.65 | 800 | 3450 | 0.88 46 20 |3x14| 5%

4MWP 07A162 0.75 | 0.55 | 450 115 1.5 9.8 13 5.5 0.65 | 1200 | 3450 | 0.82 47 100 |3x14| 5%

4MWP 07C162 0.75 | 0.55 | 450 230 1.5 6.3 6.9 4.3 0.65 | 1200 | 3450 | 0.82 47 25 |3x14| 5%

4MWP 10C162 1 0.75 | 700 230 1.4 7.7 8.8 4.8 0.68 | 1500 | 3450 | 0.84 50 35 |3x14| 5%

4MWP 15C162 1.5 1.1 700 230 1.3 11.8 | 12.7 4.7 0.70 | 2120 | 3450 | 0.85 53 40 |3x14| 5%

P2: Potencia nominal P1: Potencia absorbida

V: Tension nominal N: RPM Revoluciones por minuto
SF: Factor de servicio Cos @ : Factor de potencia

In: Corriente normal n: Rendimiento

In (SF): Corriente normal C: Condensador

Is/In:  Corriente de arranque-corriente nominal a: Seccion del cable

Cs/Cn: Torque de arranque-Torque nominal LC: Longitud de cable
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Motores Sumergibles de 4” Encapsulados

Motores Monofasicos y Trifasicos de 3 Hilos

Motor eléctrico asincrono de dos polos sumergible, los componentes en contacto
con el agua estan construidos en acero inoxidable AISI 304. La lubricaciony el
enfriamiento del sistema de empuje axial estan garantizados por una solucion

de agua y glicol. El rotor esta apoyado sobre un grupo de empuje axial sobre
patines de tipo Kingsbury disefiado para soportar cargas axiales. El estator esta
alojado dentro de una camisa en acero inoxidable AISI304L sellada
hermeticamente por bridas construidas con el mismo material. Usan cable con
conector rapido. El motor se puede utilizar con variadores de velocidad

(30Hz- 60Hz). La version monofasica requiere capacitor y proteccion térmica los
cuales se suministran por separado y van dentro del tablero de control.

La version trifasica no incluye proteccion térmica, es e ser suministrada por

ion: +10%
o de arranques por hora: 20
undidad maxima de inmersién: 984 feet (300 m)

Nomenclatura

Lectura de la informacion del motor en la etiqueta.

VOLTAJE

A =115V

C - 230V FRECUENCIA
MOTOR PEARL D = 460 5=50Hz

E 578 6 = 60 Hz

4 M w P 15 D 3 6 3

DIAMETRO TIPO HP FASE HILOS
DEL POZO W = Encapsulado 05 =% HP 1=1PH 2 =2 hilos
4=4" R =Rebobinable o7 =34 HP 3=3PH 3 = 3 hilos
6=6:: O = Aceite 10=1HP
[y 15=1%HP
10 = 10" 20=2HP
30 =3 HP
50 =5 HP
75=7.5HP

100 =10 HP




Motores Sumergibles de 4” Enca

Componentes
12
10 ﬁ 5 PARTES MATERIAL TIPO
- [ 13 1 | Camisa interior y exterior Acero Inoxidable AlSI 304
\
" 1 2 | Estator Acero Inoxidable AIS| 304L
‘ 4 3 | Parte sobresaliente del eje Acero Inoxidable AISI 431
o
A = ‘ — 4 | Soporte superior Fundicién de hierro
\ <~ N
i
4 ‘ —1 5 | Cubierta soporte Acero Inoxidable AlSI 304
LU |
e ‘ 6 | Gasket Caucho NBR
3
g 7 | Juntas Caucho NBR
ii' /E ‘ 5 B
ENN | e ‘ E g 8 | Soporte inferior Fundicion de hierro
-l h g
= B 1 E E 9 | Diafragma Caucho EDPM
s N \
H H ‘ H = 10 | Cojinetes axiales Acero inoxidable - Grafito
= = g
H i E ‘ - 11 | Valvula Acero Inoxidable AlSI 304
8 /E E g
5 H i 12 | Cable Caucho EDPM
N Z7Em N
H 7o H g 13 | Conector macho Acero Inoxidable AISI 316
NZEN7 N
5 oA § 14 | Retén antiarena (fijo mévil) Caucho NBR
& “H H -
14 B ’H ‘ I B
ElN | 928 g H 15 | Tornilleria Acero Inoxidable AISI| 304
N 7NN N
E H | 0 E 16 | Liquido restringente Anticongelante - Agua
i
e -
NN
2 —
ol s B [
1
VN i \\ \\
6
S |

Eje en AISI 304/Duplex especialmente
mecanizado para asegurar la maxima
resistencia mecanica.

4 HP hasta 10 HP.

Cié otor jaula de ardilla
en aluminio hasta 3 HP, en cobre desde los

Grupo de empuje axial de tipo Kingsbqgr,
sobre patines oscilantes en acero inoxidable
de alta resistencia producidos a través de
un proceso de lapeado.

De 0,5 HP hasta 1,5 HP: 2000N

De 2 HP hasta 3 HP: 3000N

Shafts with end part made of stainless steel
AISI 304/Duplex with a special process of
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Motores Sumergibles de 4” Encapsulados

@15,5mm / 0.61” -vE- Dimensiones
>
3 4AMWP - MONOFASICO / 3 HILOS
g
. S O
© w 1
-~ ~— OD O
i = [HP] [kW] [mm] [inch] [Kg] [lbs]
| S
s | E P ¢ 05 0.37 266 | 10472 | 9.2 20.3
Soy®
E P 0 0.75 0.55 286 11.26 10.1 22.3
P 10 1 0.75 346 13.622 13 27.8
P 15 1.1 411 16.181 15.1 34.3
P 20 2 15 411 16.181 15.2 33.6
J 4 P 30 & 22 451 17.756 18 39.8
P 50 5 3.7 684 26.929 27.3 60.3
I
RIFASI
O
) OD O
[HP] [kW] [mm] [inch] [Kg]l [lbs]
/ P 0 0.5 0.37 236 9.291 7.8 17.2
e SRR | _
R { _____ - 4 P 0 0.75 0.55 266 10.472 9.2 20.3
P 10 1 0.75 286 11.26 10.1 22.3
P 1.5 1.1 346 13.622 121 26.7
P 20 2 15 391 15.394 14.2 31.4
P 30 3 2.2 411 16.181 15.1 33.4
P 50 5 3.7 614 24173 23.7 52.4
P 7.5 5.5 684 26.929 27.3 60.3
00 10 7.5 764 30.079 31.3 69.2
Otras opciones
Cables de diferentes longitudes.
Diferentes tensiones de alimentacion.
Proteccion térmica (60 Hz - PSC).

66,5/ 2.62"
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Motores Sumergibles de 4” Encapsul

Datos Eléctricos 60 Hz

4MWP - MONOFASICO / 3 HILOS

Ins) Is/In Cs/Cn P1

MODELO

[HP]|[kW] | [Ibf] | [V] [A] | [A] [W] | rpm % | [WF]| [WF]|[pig?]| [m]
IVCAIS 05 | 037 | 450 | 115 | 1,6 | 10 | 126 | 42 | 0,65 | 1050 | 3450 | 0,8 | 56 - |250-300 4x 14 | 5%
LU EE 05 | 037 | 450 | 230 | 16 | 55 | 6.6 | 46 | 065 | 1130 | 3450 | 0,78 | 54 - | 5971 |4x14| 5%
LN CE 0,75 | 0,55 | 450 | 230 | 15 | 7.4 | 86 | 4 | 065 | 1420 | 3450 | 0,82 | 56 - 86103 | 4x14| 5%
LU 1 | 075 | 700 | 230 | 14 | 83 | 98 | 49 | 068 | 1650 | 3450 | 08 | 62 - 105126/ 4x 14| 5%

4MWP 15C163 1,5 1,1 700 230 1,3 10.1 | 115 4,6 0,7 | 2100 | 3450 | 0.88 67 10 |105-126|4x 14| 5%

4MWP 20C163 2 1,5 700 230 | 1,25 | 10.6 13 54 | 0,65 | 2700 | 3450 | 0.95 70 20 |105-126|4x 14| 5%

4MWP 30C163 3 2,2 700 | 230 | 1,15 | 143 | 16.2 | 3,6 0,5 | 3500 | 3450 | 0.94 71 45 1208-250(4x 14| 52

4MWP 50C163 5 3,7 | 1400 | 230 | 1,15 | 222 | 243 | 33 0,5 | 5700 | 3450 | 0.98 76 | 2x40 |270-324|4x 14| 8%

HODELO 7] axiaL |V SF In In@F Is/ln Cs/Cn P1 N Cose¢ 1 c (7] Lc

[HPT | [kW] | [Ibf] | [V] [Al | [A] [W] | rpm % [WF] | [plg? | [ft]
4MWP 05C363 0,5 0,37 450 230 1,6 3,6 3,7 4,4 3,2 870 | 3450 0,4 42 - 4x14 | 5%
4MWP 05D363 0,5 0,37 | 450 460 1,6 1,6 1,9 5,0 3,2 870 | 3450 | 0,4 42 = 4x14 | 5%
(el 0,75 | 0,55 450 230 1,5 4,6 4,9 5,2 3,6 1140 | 3450 | 0,47 48 - 4x14 | 5%
LA 0,75 | 0,55 450 460 1,5 2,2 2,4 5,5 3,6 1140 | 3450 | 0,47 48 = 4x14 | 5%
4AMWP 10C363 1 0,75 | 450 | 230 1,4 47 5,2 6,4 42 | 1260 | 3450 | 0,59 | 59 - |4x14 | 5%
4MWP 10D363 1 0,75 | 450 460 1,4 2,6 2,8 5,8 4,2 1260 | 3450 | 0,59 59 = 4x14 | 5%
4MWP 15C363 1,5 1,1 700 230 1,3 8,1 8,5 5,9 4,1 1875 | 3450 | 0,53 60 - 4x14 | 5%
4MWP 15D363 1,5 11 700 460 1,3 3,6 3,9 6,7 4,1 1875 | 3450 | 0,53 60 = 4x14 | 5%
4MWP 20C363 2 1,5 700 230 125 | 10,2 | 10,8 6,1 3,8 2230 | 3450 | 0,57 67 - 4x14 | 5%
4MWP 20D363 2 15 700 460 1,25 4,6 4,9 6,7 3,8 | 2230 | 3450 | 0,57 67 = 4x14 | 5%
4MWP 30C363 3 2,2 700 230 1,15 | 10,7 | 11,6 7,5 4,8 3160 | 3450 | 0,69 71 - 4x14 | 5%
4MWP 30D363 3 2,2 700 460 1,15 5,6 6 7,1 4,8 | 3160 | 3450 | 0,69 71 = 4x14 | 5%
4AMWP 50C363 5 4 1400 | 230 | 1,15 | 17,8 | 192 | 7,4 4 5230 | 3450 | 0,7 77 - |4x14| 8%
4MWP 50D363 5 4 1400 | 460 1,15 8,9 9,6 7,4 4 5230 | 3450 | 0,7 77 = 4x14 | 8%
4AMWP 75C363 V&S] 55 | 1400 | 230 | 1,15 | 257 | 275 | 75 3,8 | 7100 | 3450 | 0,71 78 - |4x14| 8%
4MWP 75D363 7,5 5,5 1400 | 460 1,18 12 13 7,5 3,8 7100 | 3450 | 0,71 78 = 4x14 | 8%
4MWP 100D363 El 7,5 1400 | 460 1,15 | 154 | 16,6 71 3,9 9300 | 3450 | 0,78 80 - 4x14 | 11%2
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Motores Sumergibles de 4” en Aceite

Motores Monofasicos y Trifasicos de 3 Hilos

Motor eléctrico asincrono de dos polos sumergible, rebobinable, con sus partes
en contacto con el agua construido en AlSI 304. La lubricacion y el enfriamiento
del sistema de cojinetes esféricos estan garantizados por un liquido refrigerante
aprobado FDA. El estator esta alojado dentro de una camisa en acero inoxidable
AISI 304L fijada al soporte superior del motor con bridas de acero inoxidable.
Usan cable con conector rapido. La versién monofésica requiere

capacitor y proteccion termica los cuales se suministran por separado y van
dentro del tablero de control. En la versidn trifasica no incluye proteccion
térmica, esta debe ser suministrada por el comprador. En la version trifasica la
proteccion térmica tiene que ser garantizada por e io. El motor se puede
quip ondas de temperatura.

ionamiento horizontal: 0,5 HP - 10 HP

Nomenclatura

Lectura de la informacion del motor en la etiqueta.

VOLTAJE
A =115V
o= 230V FRECUENCIA
MOTOR PEARL D = 460 5=50Hz

| ‘ E =575 6 =60 Hz

4 M (o) P 15 D 3 6 3

DIAMETRO TIPO HP FASE HILOS
DEL POZO W = Encapsulado 05 =% HP 1=1PH 2 =2 hilos
4=4" R = Rebobinable o7 =34 HP 3=3PH 3 = 3 hilos
6=6:: O = Aceite 10=1HP
[y 15=1%HP
10 = 10" 20=2HP
30 =3 HP
50 =5 HP
75=7.5HP

100 =10 HP




Motores Sumergibles de 4” e

12
2 ) Componentes
13 Vi 10
a PARTES MATERIAL TIPO
11
) ) 1 Camisa exterior Acero Inoxidable AlSI 304
6 3 . . .
2 Parte sobresaliente del eje | Acero Inoxidable AISI 431
’ 8 Soporte superior Fundicion de hierro
5 _— | [ 1 4 | Cubierta soporte Acero Inoxidable AISI 304
’ 5 Cierre mecanico Carbon - ceramica
] ’ — 6 | Juntas Caucho NBR
E E 7 Fondo Acero Inoxidable NBR
; ; 8 Diafragma Caucho EDPM
— — 9 | Conectores Acero Inoxidable
= — 10 | Cable Caucho EDPM
—| — 11 | Conector macho Acero Inoxidable AISI 316
= = 12 | Retén antiarena (fijo mévil) | Caucho NBR
— = 13 | Tomilleria Acero Inoxidable AlSI 304
§ ' — 14 | Liquido restringente Anticongelante - Agua
EE Estator, rebobinable con camisa externa en AlS| 304L.
4 mm Costruido con 24 ranuras por una mejor regularidad
(o de operacion.
Conductores de cobre aislado con doble esmalte en clase H.
(e
Cojinetes esféricos sobredlmen5|0nados de alta carga axial.
De 0.5 HP hasta 2 HP: 2000N
3 HP: 3000N
De 4 HP hasta 5,5 HP: 4000N
! 5 De 7,5 HP hasta 10 HP: 5000N

Ej 304/Duplex especialmente mecanizado para
ima resistencia mecanica en los puntos
Rotor jaula de ardilla en aluminio hasta
4 HP hasta 10 HP.
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Motores Sumergibles de 4” en Aceite

y Dimensiones
@15,5mm / 0.61

15mm / 0.60”

38,177mm /15
23mm / 0.91

4MOP - MONOFASICO / 3 HILOS

i\ MODELO

4MOP 05

4MOP 07

)

4MOP 10

4MOP 15
4MOP 20

4MOP 30

N

~

_#‘r\ N p—— _

4MOP 50

t

MODELO

4MOP 05
4MOP 07

4MOP 10

4MOP 15

4MOP 20
4MOP 30
4MOP 50

4MOP 75
4MOP 100

L J Otras opciones

Cables de diferentes longitudes.
Diferentes tensiones de alimentacion.
Sonda de temperatura.

@37mm,2 /1.46"
@76,2mm / 3”

@87,3mm / 3.43"
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Motores Sumergibles de 4” en Al

Datos Eléctricos 60 Hz

4MOP - MONOFASICO / 3 HILOS

In Insp) Is/In Cs/Cn P1
MODELO

[HP] | [kW] | [N] [vl] [A] [A] (W] rpm % [WF] [plg] | [

4MOP 05A163 0.5 0.37 | 2000 115 1.6 8 10 3.4 0.6 830 | 3450 | 0,90 64 65 |4 x0.002
4MOP 05C163 0.5 0.37 | 2000 | 230 1.6 3.8 4.5 3.4 0.6 830 | 3450 | 0.90 64 16 |4 x0.002
CUCAPZNEEE 0.75 | 0.55 | 2000 115 15 10 12.2 3.4 0.65 | 1100 | 3470 | 0.85 65 80 [4x0.002
Loy :ka 0.75 | 0.55 | 2000 | 230 1.5 5 6.1 3.4 0.65 | 1100 | 3470 | 0.85 65 20 |4 x0.002
4MOP 10A163 1 0.75 | 2000 115 1.4 14 16 3.9 0.62 | 1350 | 3450 | 0.84 68 100 |4 x0.002
4MOP 10C163 1 0.75 | 2000 | 230 1.4 7 8.1 3.9 0.62 | 1350 | 3450 | 0.84 68 25 |4 x0.002
4MOP 15C163 1.5 1.1 2000 | 230 1.3 8.9 10.4 4.0 0.6 1850 | 3440 | 0.88 69 35 |4x0.002
4MOP 20C163 2 1.5 2000 | 230 iF25 11.3 13 4.0 0.6 2300 | 3430 | 0,90 72 40 |4 x0.002
4MOP 30C163 3 2,2 3000 | 230 1.15 14.8 16.5 3.8 0.6 3300 | 3440 | 0.90 74 50 |4 x0.002
4MOP 50C163 5 3.7 3000 | 230 115 | 28.7 | 26.7 3.5 0.5 5100 | 3480 | 0.94 74 75 |4 x0.003

o gl 0| =

4MOP - TRIFASICO / 3 HILOS

[o:Y2{c7.
P2 AXIAL \") SF In Insr) Is/In Cs/Cn P1 N Cos @ ] (o3 (7]

-
(¢}

MODELO

[N] [V] [A] [A] [W] rpm % [WF] | [mm2] | [m]
4MOP 05C363 0.5 0.37 | 2000 | 230 1.6 3.1 3.4 5.2 4.8 720 | 3450 0.4 68 - |4x0002 5
4MOP 05D363 0.5 0.37 | 2000 | 460 1.6 1.5 1.7 5.2 4.8 720 | 3450 0.4 64 - 4x0.002) 5
el Aok Rl 0.75 | 0.55 | 2000 | 230 1.5 4.3 5 4.4 4.8 900 | 3450 | 0.47 69 - |4x0.002 5
G Akl 0.75 | 0.55 | 2000 | 460 1.5 2 2.4 4.4 4.8 900 | 3450 | 0.47 83 - 4x0.002) 5
4MOP 10C363 1 0.75 | 2000 | 230 1.4 6.2 6.6 4.7 4.8 1320 | 3450 | 0.59 72 - |4x0.002 5
4MOP 10D363 1 0.75 | 2000 | 460 1.4 2.8 3 4.7 4.8 1320 | 3450 | 0.59 84 - 4x0.002) 5
4MOP 15C363 1.5 1.1 2000 | 230 1.3 6.9 7.6 5.8 5.8 1600 | 3450 | 0.53 72 - |4x0002 5
4MOP 15D363 1.5 1.1 2000 | 460 1.3 3.6 4 5.8 5.8 1600 | 3450 | 0.53 83 - |4x0.0020 5
4MOP 20C363 2 1.5 2000 | 230 1.25 8.2 9 5.9 5.2 2150 | 3450 | 0.57 74 - |4x0002 5
4MOP 20D363 2 1.5 2000 | 460 F25 4.5 ) 589 572 2150 | 3450 | 0.57 84 - |4x0.0020 5
4MOP 30C363 3 2.2 3000 | 230 1.15 11.3 12 5.5 5 3050 | 3420 | 0.69 74 - |4x0002 5
4MOP 30D363 3 2.2 3000 | 460 1.15 5.6 6 5.5 5 3050 | 3420 | 0.69 83 - 4x0.002) 5
4MOP 50C363 5.5 4 4000 | 230 1.15 17.3 18.7 7.5 4 5500 | 3520 0.7 75 - |4x0.003 8
4MOP 50D363 b5 4 4000 | 460 1.15 8 © 7.5 4 5500 | 3520 0.7 82 - 4x0.002) 8
4MOP 75C363 7.5 5.5 5000 | 230 1.15 23 25 7.5 3.8 6800 | 3520 | 0.71 75 - |4x0.003 8
4MOP 75D363 7.5 5.5 5000 | 460 1.15 11.4 225 7:5 3.8 6800 | 3520 | 0.71 80 - 4x0.002) 8
4MOP 100C363 [0} 7.5 5000 | 230 1.15 | 30.2 | 33.2 71 3.9 9300 | 3500 | 0.78 81 - |4x0.003 11
4MOP 100D363 (0] 25 5000 | 460 1.15 15.1 16.6 7.1 3.9 9300 | 3500 | 0.78 79 - [4x0.003 11

», e ——
P23 ‘Be nominal 21, Potencia

V: Te on I 3 RPM Revoluciones por minuto
SF: Factor de s S
In: Corriente nort .

In (SF): Corriente normal
Is/In:  Corriente de arranque-c
Cs/Cn: Torque de arranque-Torque
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evMIWCP

Motores Sumergibles Encapsulados de 6”

Motores enfriados por agua, con estator encapsulado en resina.
Dimensidn de acople y brida cumplen con las normas NEMA.

Caracteristicas generales

5,5-60 HP / 3PH. 220-230 Voltios / 60Hz

Alta eficiencia garantiza ahorro en costos operacionales .
Carcasa y eje en acero inoxidable AISI304L (opcional: AISI316L) |
Soporte superior e inferior en hierro fundido con recubrimiento de alta resistencia
(Opcional AISI304L / AISI316L). [
Rodamientos de empuje axial tipo Kingsbury lubricado por agua
Proteccion IP68

Deflector de arena

Diafragma compensador de presion
Aislamiento clase F

Cable de alimentacion removible

Arranque directo DOL o de estrella/triangulo
Revoluciones de funcionamiento variables p
frecuencia (por encima de 30 Hz)
* Puede ser operado por Soft-Starter

* Maxima fluctuacién de tension:
emperatura maxima del agua:

de arranques por hora:
a de inmersion: 1150 fee
nto horizontal: 5 HP - 30 HP
Nomenclatura

Lectura de la informacién del motor en la etiqueta.

VOLTAJE
A =115V
'(':"P?r C =230V :RﬁgﬁENC'A
= Hierro = Z
- D = 460V
S =A dabl =
R cero inoxidable E =575V 6 =60 Hz STANDARD

6 M w C P 75 D 3 6 3 \"

PEARL
DIAMETRO TIPO HP FASE HILOS
DEL POZO W = Encapsulado 50 =5HP 1=1PH 2 =2 hilos
d=a R = Rebobinable 75=7.5HP 3=3PH 3 =3 hilos
6=6" O = Aceite 100 = 10 HP
7=7" 150 = 15 HP
8=8" 200 = 20 HP
10=10 250 = 25 HP
300 = 30 HP
400 = 40 HP
500 = 50 HP
600 = 60 HP

Abrazaderas

de acero inoxidable Uso de la camisa de refrigeracion

El flujo de agua alrededor del motor permite la refrigeracion de los motores sumergibles. Por
esta razon el flujo de agua alrededor de motores tiene importancia vital durante la instalacién
de las bombas sumergibles. El caudal depende del diametro y de la potencia del motor.

Filtro

Camisa de refrigeracion - —— . .
g El factor mas importante para una larga vida util de trabajo en los motores sumergibles es una

Tornillo adecuada refrigeracion del motor. La siguiente tabla muestra la velocidad de flujo requerida
central(lga'l)do)r para enfriar de manera adecuada los motores.
CS)

Si se instala el motor en cuerpos de agua abiertos (por ejemplo en una piscina) osiel
diametro del pozo fuese mucho mas ancho del diametro del motor, hay que utilizar la camisa
inductora de flujo para proporcionar las velocidades indicadas mas abajo alrededor del motor.

El tornillo centralizador

debe girarse hasta la alineacion
de la superficie de fundicion.
No girar hacia la carcasa del
estator.




e W«

— —————— 182

Motores Sumergibles Encapsulad

6

Components
No PARTS MATERIAL
1 Estator -
1.8 | Carcasa del estator AIS| 304
1.7 | Tomnillo de cabeza hueca Acero inoxidable
1.8 | Cable NYY
1.9 | Alambre de bobinado Cobre
1.12 | Conexion VSM hembra -
1.13 | Arandela Acero inoxidable
1.14 | Placa de proteccion de cables AlSI 304
1.15 | Tornillo de cabeza hueca Acero inoxidable
2 Rotor -
2.3 | Camisa del eje Cubierta CrNi
2.4 | Anillo de compensacion St 37
3 Cojinete radial Carbén impregnado de resina
4 Cuerpo del rodamiento superior GG 25
4.1 Tornillo Acero inoxidable
5.1 Sello de tapa AISI 420
5.2 | Cojinete Bronce
5.3 | Sello mecanico Ceramica de carbén
5.5 | Tornillo de cabeza hueca Acero inoxidable
6 Deflector (proteccion contra arena) | NBR-EPDM
Valvula de retencion Bronce / AISI 302
7.1 | Anilloen O NBR-EPDM
8 Tornillo de cabeza hueca Acero inoxidable
8.1 Arandela Acero inoxidable
9 Anilloen O NBR-EPDM
10 Cuerpo del rodamiento inferior GG 25
10.1 | Anilloen O NBR-EPDM
10.2 | Anilloen O NBR-EPDM
11 Soporte del rodamiento de empuje | Bronce
12.1 | Mesa metalica -
12.2 | Carbén Carbén impregnado de antimonio
12.3 | Rodamiento de bolas de empuje Acero inoxidable
12.4 | Apoyos de almohadilla AISI 420
12.5 | Porta bola St 37 (Coated Cr+3)
12.6 | Bola de cojinete de empuje AISI 420
12.8 | Soporte de cojinete de empuje GG 25
12.9 | Cuerpo del rodamiento de empuje AISI 420
14.1 | Barra de acoplamiento AlSI 420 / AISI 304
14.2 | Arandela Cu
14.3 | Tuerca Acero inoxidable
15 cuerpo de cojinete de empuje GG 25
15.1 | Anilloen O NBR-EPDM
16 l’&rgﬂl}g)(base de rodamiento de Acero inoxidable
17 Cuerpo de la membrana GG 25
18 Membrana NBR-EPDM
19 Resorte Acero inoxidable
20 Lamina AISI 304

Tornillo de cabeza hueca

Acero inoxidable
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evMIWCP

Motores Sumergibles Encapsulados de 6”

O111.1
76,20
076, 13

25,400
935ks7

Min.23.9

6,10
72,65

73,00

- lé

92142

4

. Spec. Table)

Dimensiones

6MWCP - MONOFASICO / 3 HILOS

MODELO

6MWCP 75

6MWCP 100

6MWCP 150

- TRIFASICO / 3 HILOS

ODELO
[HP] [kW] [mm] [plg] [Kg] [lbs]
6 P 50 5 3.7 578 22.7 41 90.6
6 P 7.5 5.5 598 23.5 43 95
6 P 100 10 7.5 653 25.7 48 106
6 P 150 15 11 718 28.3 55 121.6
6 P 200 20 15 798 31.4 61 134.8
6 P 250 25 18.5 858 33.8 68 150.3
6 P 300 30 22 898 35.3 74 163.6
6 P 400 40 30 1063 41.8 88 194.5
6 P 500 50 37 1198 47.2 137 302.8
6 P 600 60 45 1273 50.1 150 331.5




Datos Eléctricos 60 Hz

6MWCP - MONOFASICO / 3 HILOS

6M

Motores Sumergibles Encapsulados

P INDEX

VOLT. sF In In (SF) N n (%c‘c’:rga) CABLE C‘I\_BC"E
MODELO A A
AR B v line main aux line main aux P * sf size f
6MWCP 75C163V 5.5 7.5 20 230 | 1.115 | 36.8 | 346 | 55 | 423 | 39.8 | 6.3 | 3445 73 0.89 |3X10 AWG| 12
6MWCP 100C163V 7.5 10 20 230 | 1.15 | 45.2 | 40.6 9.5 52 46.7 | 10.9 | 3450 75 0.94 |3X10 AWG| 12
6MWCP 150C163V 11 15 20 230 | 1.15 | 624 | 51.8 | 175 | 71.8 | 59.6 | 20.1 | 3460 78 0.96 |3X10 AWG| 12
POWER | CAP. START | CAP. RUN Line or Common Winding | (Yellow) lead (Black) lead Yellow-Red Wire | Yellow-Black Wire | Red-Black Wire
7,5 HP 145 130 Main Winding (Black) lead (Gray) lead 1.18 0.42 1.57
10 HP 280 140 Start or Auxiliar Winding (Red) lead (Brown) lead 0.83 0.35 1.14
15 HP 300 200 Ground (Green) lead | (Yellow/Green) lead 0.58 0.24 0.80
6MWCP - TRIFASICO / 3 HILOS
) 2 ga . .' 60
OD O
[HPITkW1 (kN1 | v | pm | A A A 50 | 75 | 100 | 50 | 75 | 100 | Nm | Nm (u1-[\)/(1|) il
6 0D36 5 4 20 460 | 3470 | 7,8 9 32,0 | 711 | 75.9 78 0.73 | 0.79 | 0.83 | 10,9 | 18,1 4.75
0C36 230 | 3455 | 16.3 | 18.7 | 66,9 70 75 78 0.73 | 0.79 | 0.83 | 11,2 | 19,0 1.72
D36 460 | 3430 | 9.8 | 11.3 | 52,5 | 735 | 78.6 80 0.79 | 0.83 | 0.88 | 152 | 29,2 3.12
6 6 7358 20 230 | 3415 | 20.5 | 23.6 | 109,8 | 725 | 77.5 79 0.79 | 0.83 | 0.88 | 15,5 | 30,1 1.32
00D 460 | 3460 | 14,2 | 16.3 | 75,0 | 69.6 | 75.6 78 0.74 | 0.81 | 0.85 | 20,5 | 44,8 1.59
6 00C36 1075 20 230 | 3445 | 29.7 | 34.2 | 156,8 | 69 74.7 77 0.79 | 0.83 | 0.88 | 20,8 | 45,7 0.46
0D i | ok - 460 | 3490 | 18,0 | 20.7 | 97,2 | 726 | 781 | 85 | 0.75 | 0.81 | 0.9 | 30,1 | 71,0 0.83
1Jox ]2 230 | 3475 | 37.6 | 43.2 | 2032 | 716 | 77.2 84 0.75 | 0.81 09 | 304 | 71,9 0.51
6 00D36 00 | 15 20 460 | 3485 | 26,4 | 30.4 | 1950 | 723 | 77.9 81 0.77 | 0.81 | 0.86 | 41,1 | 98,0 0.83
00 230 | 3470 | 55.2 | 63.5 |407,7 | 715 77 81 0.77 | 0.81 | 0.86 | 41,4 | 98,9 0.33
6 0D36 25 |185| 20 460 | 3490 | 34,1 | 839.2 |265,0| 71.8 | 77.5 82 0.74 | 0.8 | 0.85 | 50,5 | 138,0 0.95
0C36 230 | 3475 | 71.3 | 82 |554,1| 709 | 765 | 82 | 0.74 | 0.8 | 0.85 | 50,8 | 138,9 0.25
00D 30 | 20 20 460 | 3485 | 39,5 | 454 | 300,0| 744 | 79.3 82 0.75 | 0.8 | 0.86 | 60,2 | 157,0 0.54
6 00C36 230 | 3470 | 82.6 95 |627,3| 73.4 | 79.3 82 0.75 | 0.8 | 0.86 | 60,5 | 157,9 0.16
00D 40 | 20 | 265 460 | 3490 | 55,6 | 63.9 4440 731 | 784 | 83 | 0.74 | 0.8 | 0.84 | 81,6 |240,0 0.42
6 00C36 230 | 3475 | 116,3 | 133.7 | 928,4 | 722 | 77.5 83 0.74 | 0.8 | 0.84 | 81,9 | 240,9 0.14
00D s0 | 37 | 26,5 460 | 3480 | 69,0 | 79.4 |516,0| 73.4 | 786 | 83 0.7 | 0.78 | 0.83 | 100,7 | 249,0 0.33
00 230 | 3465 | 144,3 | 165.9 1.078,9] 735 | 77.7 83 0.7 | 0.78 | 0.83 | 101,0 | 249,9 0.12
6 600D36 60 | 45 | 26,5 460 | 3480 | 81,0 | 93.2 | 559,0 | 75.4 | 80.1 83 0.73 | 0.8 | 0.85 | 123,5|286,0 0.31
600 230 | 3465 | 169,4 | 194.8 1.168,8 74.2 | 70.1 | 83 | 0.73 | 0.8 | 0.85 | 123,8 | 286,9 0.11
P2: Pote inal 1: otencia absorbida
V: Tensi6 i or
SF: Factor de s

In: Corriente normal

In (SF): Corriente normal

Is/In:  Corriente de arranque-corri
Cs/Cn: Torque de arranque-Torque nomi

able
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6IVIRCP - GIVIRSP

Motores Sumergibles Rebobinables de 6”

Motores sumergibles rebobinables de 6”, de dos polos,
fabricados en hierro fundido con acero inoxidable AISI
304 o completas en acero inoxidable 304 o 316,

para conseguir la mayor durabilidad y resistencia.
Disponibles hasta 60 HP.

Nuestro disefo eléctrico garantiza el mejor rendimiento del motor, proporcionando
el mejor funcionamiento de su motor sumergible. Los MOTORES PEARL son
compatibles con el uso de variadores de frecuencia (30Hz — 60Hz).

Caracteristicas Generales

* Motores sumergibles verticales rebobinables 6MRCP y 6MRSP

de hasta 60 HP

Alto rendimiento proporciona ahorros en los costos operativos

Brida segun estandares NEMA

Eje en acero inoxidable

Materiales resistentes a elevada corrosio

(AISI 304 - AISI 316 - Duplex - Bronce)

¢ Motor estandar.Temperatura ambient

(opcional hasta 150°F (70°C)

Temperatura ambiente maxima del ai

inistrado con alambre para embob

jo de agua para la temperatura

'seg (0.2 m/seg) para motores hasta 25

1.64 ft/seg (0.5 m/seg) para motores hasta 60 HP

¢ Tension estandar 220/230/380/460V - 50/60 Hz
(tolerancia de tensién admisible + %10)

* Revoluciones de funcionamiento variables por medio de variador de
frecuencia (por encima de 30 Hz)

* Puede ser operado por Soft-Starter

* Direccidn de rotacion horaria (CW) y anti horaria (CCW)

* Motores PEARL rebobinables (PVC, PPy PE2 + PA alambre para
embobinar) proporcionan larga vida util

Nomenclatura

Lectura de la informacion del motor en la etiqueta.

VOLTAJE
A=115V
glpg. C = 230V ERE5(();::|JENCIA
= Hierro _ = z
S = Acero inoxidable D = 460V 6 =60 Hz
MOTOR E =575V

6 M R C P 75 D 3 6 3

PEARL
DIAMETRO TIPO HP FASE HILOS
DEL POZO W = Encapsulado 50 =5HP 1=1PH 2 =2 hilos
R = Rebobinable 75=7.5HP 3=3PH 3 =3 hilos
O = Aceite 100 = 10 HP

150 =15 HP

200 = 20 HP

250 = 25 HP

300 = 30 HP

400 = 40 HP

500 = 50 HP

600 = 60 HP

CoNO N
I

RN R

N
Q




Motores Sumergibles Rebobinables d

P INDEX

6MRCP - 6M

Componentes
No PART NAME MATERIAL
1 Estator -
1.3 | Carcasa del estator AlSI| 304
1.7 Tornillo de cabeza hueca Acero inoxidable
1.8 | Cable NYY
1.9 | Alambre de bobinado Cobre
1.12 | Conexién VSM Hembra -
1.13 | Lavadora Acero inoxidable
1.14 | Placa de proteccion de cables AlSI 304
1.15 | Tornillo de cabeza hueca Acero inoxidable
2 Rotor -
2.3 | Camisa del eje Cubierta CrNi
2.4 | Anillo de compensacion St37
3 Cojinete radial Carbén impregnado de resina
4 Cuerpo de rodamiento superior GG 25
41 Clavo Acero inoxidable
5.1 Sello de tapa AISI 420
5.2 | Casquillo Bronce
5.3 | Sello mecanico Ceramica de carbon
5.5 Tornillo de cabeza hueca Acero inoxidable
6 Deflector (Proteccion contra arena) | NBR - EPDM
7 La valvula de retencién Bronce / AISI 302
71 Anillo en O NBR - EPDM
8 Tornillo de cabeza hueca Acero inoxidable
8.1 Lavadora Acero inoxidable
9 Anillo en O NBR - EPDM
10 Cuerpo de rodamiento inferior GG 25
10.1 | Anilloen O NBR - EPDM
10.2 | Anilloen O NBR - EPDM
11 Cuia de rodamiento de empuje axial | Bronce
12.1 | Mesa Metalica =
12.2 | Carbdn Carbono con antimonio
12.3 | Pasadores de soporte de bolas Acero inoxidable
12.4 | Apollos de almohadillas AISI 420
12.5 | Porta bola St37 Coated Cr+3
12.6 | Thrust Bearing Ball AISI 420
12.8 | Thrust Bearing Support GG 25
12.9 | Axial Thrust Bearing Key AISI 420
14.1 | Tie Rod AISI 420 / AISI 304
14.2 | Lavadora Cu
14.3 | Tuerca Acero inoxidable
15 Cuerpo de rodamiento de empuje GG 25
15.1 | Anilloen O NBR - EPDM
\ 16 Torml!o)(base del rodamiento de Acero inoxidable
17 Cuerpo de la membrana GG 25
18 Membrana NBR - EPDM
19 Resorte Acero inoxidable
20 Lamina AISI 304

Tornillo de cabeza hueca

Acero inoxidable
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6IVIRCP - GIVIRSP

Motores Sumergibles Rebobinables de 6”

e Dimensiones
27613
03387 6MRCP - TRIFASICO / 3 HILOS

MODELO

Min.23.9

6MRCP 50

I i'l" 6MRCP 75

4

6MRCP 100

0142 . 6MRCP 150

6MRCP 200

6MRCP 250

6MRCP 300

6MRCP 400

6MRCP 500

6MRCP 600

6MRSP - TRIFASICO /

, MODELO

6MRSP 50

e f e L ___

’ 6MRSP 75
., f e _

4 6MRSP 100

6MRSP 150

6MRSP 200

6MRSP 250

6MRSP 300

| 6MRSP 400

6MRSP 500

6MRSP 600

Otras opciones

Cables de diferentes longitudes.
Diferentes tensiones de alimentacion.




P INDEX

6MRCP - 6M

Motores Sumergibles Rebobinables

Datos Eléctricos 60 Hz

6MRCP - TRIFASICO / 3 HILOS

MODELO il;(llal(\;l? LelaE N In In (sF) I (% cgrga) (“/fgzr:a) RE??LS;I-(I)E :‘:f -
[KW] | [kN] | v rpm A A A 50 75 | 100 | 50 75| 100 | _'{’,‘1') ]
6MRCP 50C363V 230 | 3350 | 168 | 193 | 878 | 69 | 70 | 70 | 65 | 74 | 85 1.33
6MRCP 50D363V 37120 Tus0 | a3s0 | 84 | 97 44 69 | 70 | 70 | 65 | 74 | 85 5.22
6MRCP 75C363V 220 | 3480 | 238 | 274 | 126 | 73 | 77 | 77 | 60 | 72 | 79 0.93
e reel ° | > % e0 | aa90 117 | 135 | e2 73 | 76 | 75 | 64 | 75 | 79 3.25
6MRCP 100C363V 220 | 3480 | 328 | 377 | 174 | 74 | 78 | 78 | 57 | 70 | 77 0.53
6MRCP 100D363V 7520 0 | 3480 | 154 | 174 | 80 74 | 77 | 77 | 66 | 76 | 81 2.35
6MRCP 150C363V 220 | 3480 | 463 | 532 | 245 | 76 | 79 | 80 | 59 | 71 78 0.35
6MRCP 150D363V W1 20 760 | 3490 | 213 | 245 | 113 | 77 | 80 | 79 | 67 | 76 | 82 1.55
6MRCP 200C363V 220 | 3490 | 601 | 691 | 318 | 79 | 8 | 8 | 62 | 73 | 80 0.25
6MRCP 200D363V 191 20 760 | 3500 | 284 | 27 | 150 | 79 | s 81 67 | 77 | 82 0.95
6MRCP 250C363V 220 | 3480 | 779 | 896 | 413 | 76 | 80 | 81 58 | 70 | 77 0.16
6MRCP 250D363V 185 20 460 3490 35.9 41.3 190 79 81 81 64 75 80 0.79
6MRCP 300C363V 220 | 3500 | 916 | 1053 | 495 | 81 83 | 83 | 64 | 73 | 76 0.15
6MRCP 300D363V 221205 e | 8510 | 411 | 473 | 222 | s2 | 83 | 83 | 71 78 | 81 0.58
6MRCP 400D363V 30 | 265 | 460 | 3510 | 561 | 645 | 303 | 80 | 83 | 8 | 63 | 74 | 81 0.45
6MRCP 500D363V 37 26.5 460 3510 69.2 79.6 374 81 83 84 62 74 80 0.37
6MRCP 600D363V 40 | 265 | 460 | 3510 | 841 | 967 | 454 | 80 | 8 | 8 | 62 | 75 | 81 0.35

MODELO PN ?:)‘(FI{EI:A R N In In (sF) I (% cgrga) (%cg:r:a) REE!SLSZ(I)E :zc -
[HP] | [KW] | [kN] | V rpm A A A 50 75 | 100 | 50 75 | 100 | iR
6MRSP 50C363V 230 3350 | 16.8 19.3 87.8 69 70 70 65 74 85 1.33
el ° | %7 | %0 g Iass0 | 84 | 97 | 44 | 69 | 70 | 70 | 65 | 74 | 85 5.22
6MRSP 75C363V 220 | 3480 | 238 | 274 | 126 | 73 | 77 | 77 | 60 | 72 | 79 0.93
Irnerevll 7 | 5° | 20 g 3400 | 117 | 185 | 62 73 | 76 | 75 | 64 | 75 | 79 3.25
6MRSP 100C363V 220 | 3480 | 328 | 377 | 174 | 74 | 78 | 78 | 57 | 70 | 77 0.53
el O | % | % [ae0 | sas0 | 151 | 174 | 80 74 | 77 | 77 | 66 | 76 | 81 2.35
6MRSP 150C363V 220 | 3480 | 463 | 532 | 245 | 76 | 79 | 80 | 59 | 71 78 0.35
el 0 | | % [4e0 | s400 | 213 | 245 | 113 | 77 | &0 | 70 | &7 | 76 | &2 1.55
6MRSP 200C363V 220 3490 | 60.1 69.1 318 79 82 82 62 73 80 0.25
el 0 % 40 | ss00 | 284 | 327 | 150 | 79 | 8 81 67 | 77 | 82 0.95
6MRSP 250C363V 220 | 3480 | 779 | 896 | 413 | 76 | 80 | 81 58 | 70 | 77 0.16
el | %% | ® [ 460 | 400 | 359 | 413 | 190 | 79 | a1 81 64 | 75 | 80 0.79
6MRSP 300C363V 220 3500 | 91.6 | 105.3 | 495 81 83 83 64 73 76 0.15
el 0 | % %9 Tug0 | as10 | 411 | 473 | 222 | 82 | 83 | 83 | 71 78 | 81 0.58
LS PIILELE 40 | 30 | 265 | 460 | 3510 | 56.1 | 645 | 303 | 80 | 8 | 83 | 63 | 74 | 81 0.45
GYGELENDELN 50 | 37 | 265 | 460 | 3510 | 69.2 | 79.6 | 374 | 81 83 | 84 | 62 | 74 | 80 0.37
6MRSP 600D363V (0] 40 | 26.5 | 460 3510 | 84.1 96.7 454 80 82 83 62 o 81 0.35
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7VIRCP

Motores Sumergibles Rebobinables de 7”

Motores sumergibles rebobinables de 7”, de dos polos,
fabricado con una combinacién de hierro fundido

y acero inoxidable AISI 304, para conseguir la mejor
durabilidad y resistencia.

Disponibles hasta 75 HP.

Nuestro disefo eléctrico garantiza el mejor rendimiento del motor, proporcionando el mejor
funcionamiento de su motor sumergible. Los MOTORES PEARL son compatibles con el uso
de variadores de frecuencia (30Hz — 60Hz).

Caracteristicas Generales

Motores sumergibles verticales rebobinables 7MRCP de hasta 75 HP
Alto rendimiento proporciona ahorros en los costos operativos
Sistema de refrigeracién por agua . ‘
Brida segun estandares NEMA

Eje en acero inoxidable

Materiales resistentes a elevada corri
(AISI - AISI 316 - Duplex - Bron:
¢ Motor ar.Temperatura ambi
(opcional hasta 150°F (70°C)
Temperatura ambiente maxima d
inistrado con alambre para em
ar 220/230/380/460V - 5
funcionamiento variables po
[ ima de 30 Hz)

Puede ser operado por Soft-Starter

¢ Direccion de rotacién horaria (CW) y anti horaria (CCW)
¢ Motores PEARL rebobinables (PVC, PPy PE2 + PA alambre para embobinar)
proporcionan larga vida util

& HIAMNOD A= kTA:F:J

Nomenclatura

Lectura de la informacion del motor en la etiqueta.

VOLTAJE
A=115V
leg. C =230V :Hig}lHJENCIA
= Hierro - = z
S = Acero inoxidable D = 460V 6 =60 Hz
MOTOR E =575V

6 M R C P 300 D 3 6 3

PEARL
DIAMETRO TIPO HP FASE HILOS
DEL POZO W = Encapsulado 300 = 30 HP 1=1PH 2 =2 hilos
4=4" R = Rebobinable 400 = 40 HP 3=3PH 3 =3 hilos
6= 6" O = Aceite 500 = 50 HP
zh 600 = 60 HP
10 = 10" 750 = 75 HP
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Motores Sumergibles Rebobinabl

Componentes
No PART NAME / PARTES MATERIAL
1 Estator -
1.1 Alambre del embobinado Copper / Cobre
1.2 | Embobinado del estator M350 / Sello magnético
1.8 | Carcasa del estator AIS| 304
2 Rotor -
2.1 Camisa del eje Cubierta CrNi
2.2 | Anillo de compensacion St 37
2.3 | Anillo de cobre Cu
3 Cojinete radial Carbon
4 Cuerpo del rodamiento superior GG20-22
5 Casquillo Bronze
6 Deflector (proteccion contra arena) | NBR_EPDM
7 Tornillos con cabeza hexagonal Acero Inoxidable
8 Anillo de cobre Cu
9 Sello de tapa AlSI 420
10 Sello mecanico Ceramica de carbén
11 Cufa de rodamiento de empuje axial| AISI 420
12 Rodamiento de empuije axial Carbono con antimonio
13 Anillo de retencion St 37
14 Tirante Acero Inoxidable
15 Cuerpo del rodamiento inferior GG20-22
16 Soporte del rodamiento de empuje | GG20-22
17 Porta bola St 37 (Cubierto Cr+3)
18 Rodamiento de bolas de empuije Acero Inoxidable
19 Apoyos de almohadilla AlSI 420
20 | Anilloen O NBR 70
21 Cuerpo del rodamiento de empuje GG20
22 Anillo de cobre Cu

23 Tuerca Acero Inoxidable
24 'errcT)‘rSlijl}g)(base de rodamiento de Acero Inoxidable
25 Membrana NBR-EPDM

26 Cuerpo de la membrana GG22

27 Tornillos con cabeza hexagonal Acero Inoxidable
28 | Valvula de retencion Bronce

29 Anillo en O NBR 70

30 | Sello de seguridad de cable NBR

31 Tapa de seguridad AlSI 304

32 Tuerca Acero Inoxidable
33 Afelpado (r 3/8") Bronce

Perno porta bola

Acero Inoxidable




() Pearl

7VIRCP

Motores Sumergibles Rebobinables de 7”

Dimensiones

O111.1

276120
7MRCP - TRIFASICO / 3 HILOS
il ' =
i s oELC
G S - [HP] | (kW] | [mm] | [pig] | ([Kgl | [ibs]
iz -4 i RCP 300 30 22 890 35 86 190
g— | =g 2 RCP 400 40 30 980 | 386 | 103 | 227.6
oiz2 f RCP 500 50 37 1060 | 4173 | 113 | 2497
5 RCP 600 60 45 1139 | 4485 | 127 | 2806
RCP 750 75 55 1250 | 4921 | 138 | 304.9
|
HILO!
» P O
ODELO
! [HP] | (kW] | [mm] | [pig] | ([Kgl | [ibs]
RSP 300 30 22 842 | 330 83 | 1834
RSP 400 40 30 922 | 363 | 100 221
, RSP 500 50 37 1001 | 394 | 110 | 2431
E RSP 600 60 45 1081 | 4255 | 124 274
- el _— RSP 750 75 55 1160 | 456 | 135 | 2984
3
e T Otras opciones

Cables de diferentes longitudes.
| Diferentes tensiones de alimentacion.




7

Motores Sumergibles Rebobinabl

Datos Eléctricos 60 Hz

7MRCP - TRIFASICO / 3 HILOS

Cos ¢

n
(% carga) (% carga)

MODELO
[HP] [kW] [kN] \Y rpm A A 50 75 100 50 75 100
7MRCP 300D363 30 22 45 460 3480 38.2 194 82 83 83 77 83 87
7MRCP 400D363 40 30 45 460 3480 52.1 260 84 85 84 77 83 87
7MRCP 500D363 50 37 45 460 3480 61.4 311 84 85 85 79 86 89
7MRCP 600D363 60 45 45 460 3470 74.7 379 84 85 85 77 85 89
7MRCP 750D363 75 55 45 460 3460 92.0 468 84 85 85 79 84 88

7MRSP - TRIFASICO / 3 HILOS

Cos ¢

VOLT. N In Ia (% carga)

n
(% carga)

MODELO

[HP] [KW] [kN] v rpm A A 50 75 100 50 75 100

7MRSP 300D363 30 22 45 460 3480 38.2 194 82 83 83 77 83 87
7MRSP 400D363 40 30 45 460 3480 52.1 260 84 85 84 77 83 87
7MRSP 500D363 50 37 45 460 3480 61.4 311 84 85 85 79 86 89
7MRSP 600D363 60 45 45 460 3470 74.7 379 84 85 85 77 85 89
7MRSP 750D363 75 55 45 460 3460 92.0 468 84 85 85 79 84 88

R23 Potencia nominal fP1: Potencia absorbida

V: Tension nominal N: RPM Revoluciones por minuto

SF: Factor de servicio Cos @ : Factor de potencia

In: Corriente normal n: Rendimiento

In (SF): Corriente normal C: Condensador

Is/In:  Corriente de arranque-corriente nominal ?1 Seccion del cable

Cs/Cn: Torque de arranque-Torque nominal : Longitud de cable



» INDEX

() Pearl

SIVIRCP - S8IVIRSP

Motores Sumergibles Rebobinables de 8”

Motores sumergibles rebobinables de 8”, de dos polos,
fabricados en hierro fundido con acero inoxidable AISI
304 o completas en acero inoxidable 304 O 316, para
conseguir la mayor durabilidad y resistencia.
Disponibles hasta 150 HP.

Nuestro disefo eléctrico garantiza el mejor rendimiento del motor, proporcionando
el mejor funcionamiento de su motor sumergible. Los MOTORES PEARL son
compatibles con el uso de variadores de frecuencia (30Hz — 60Hz).

Avi=f=|

Caracteristicas Generales

Motores sumergibles rebobinables de hasta 150 HP

Alto rendimiento proporciona ahorros en los costos operativos

Brida segun estandares NEMA

Eje en acero inoxidable

Materiales resistentes a elevada corrosion s

(AISI 304 - AISI 316 - Duplex - Bronce)

* Motor estandar.Temperatura ambiente
(opcional hasta 150°F (70°C)

* Temperatura ambiente maxima del

suministrado con alambre para emb:

imo flujo de agua para la tempera 0.2m/

tores hasta 75 HP. 1.64 ft/s

AN T

.=

ension estandar 220/230/380/460V - 50/60 Hz (tolerancia de tension
admisible + %10)

¢ Revoluciones de funcionamiento variables por medio de convertidor de
frecuencia (por encima de 30 Hz)

* Puede ser operado por Soft-Starter

* Direccidn de rotacion horaria (CW) y anti horaria (CCW)

* Motores rebobinables (PVC, PPy PE2 + PA alambre para embobinar)
proporcionan larga vida util

Nomenclatura

Lectura de la informacién del motor en la etiqueta.

VOLTAJE
A =115V
'CI:'IPE)- C = 230V :Rig}:jENCIA
= Hierro = z
N D =460V
S =A dabl =
MOTOR cero inoxidable E =575V 6 =60 Hz

8 M R C P 400 D 3 6 3

PEARL
DIAMETRO TIPO HP FASE HILOS
DEL POZO W = Encapsulado 400 = 40 HP 1=1PH 2 = 2 hilos
4=4" R = Rebobinable 500 = 50 HP 3=3PH 3 =3 hilos
6=6" O =Aceite 600 = 60 HP
=L 750 = 75 HP
10 = 10" 1000 = 100 HP
1250 = 125 HP

1500 = 150 HP
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21

8MRCP -

Motores Sumergibles Rebobinabl

Componentes
No PARTES MATERIAL
1 Estator -
1.1 Alambre del embobinado Cobre
1.2 | Embobinado del estator M350 / Sello magnético
1.8 | Carcasa del estator AISI 304
2 Rotor -
2.1 | Camisa del eje Cubierta CrNi
2.2 | Anillo de compensacion St 37
2.3 | Anillo de cobre Cu
3 Cojinete radial Carbon
4 Cuerpo del rodamiento superior GG20-22
5 Casquillo Bronze
6 Deflector (proteccion contra arena) | NBR_EPDM
7 Tornillos con cabeza hexagonal Acero Inoxidable
8 Anillo de cobre Cu
9 Sello de tapa AlSI 420
10 | Sello mecanico Ceramica de carbén
11 Cufa de rodamiento de empuje axial| AISI 420
12 Rodamiento de empuje axial Carbono con antimonio
13 Anillo de retencion St 37
14 Tirante Acero Inoxidable
15 Cuerpo del rodamiento inferior GG20-22
16 | Soporte del rodamiento de empuje | GG20-22
17_| Porabola 137 (Cubierto Cred)
18 Rodamiento de bolas de empuje Acero Inoxidable
19 Apoyos de almohadilla AlSI 420
20 Anillo en O NBR 70
21 Cuerpo del rodamiento de empuje GG20
22 Anillo de cobre Cu
23 Tuerca Acero Inoxidable
o4 Z&rgﬂﬂjg)(base de rodamiento de Acero Inoxidable
25 Membrana NBR-EPDM
26 Cuerpo de la membrana GG22
27 Tornillos con cabeza hexagonal Acero Inoxidable
28 Valvula de retencion Bronce
29 Anillo en O NBR 70
30 Sello de seguridad de cable NBR
31 Tapa de seguridad AlSI 304
32 Tuerca Acero Inoxidable
33 Afelpado (r 3/8") Bronce

Perno porta bola

Acero Inoxidable




() Pearl

SIVIRCP - S8IVIRSP

Motores Sumergibles Rebobinables de 8”

01524 Dimensiones
23690
038,100
s S8MRCP - 3 PHASE / 3 WIRE
E §§ OD O
= [HP] | [kw] | [mm] | [plg] [Kg] [Ibs]
- ( ) E RCP 400 40 30 1056 416 129 284
—Hl'=| II'=H— : RCP 500 50 37 1116 | 439 138 304.9
2
§ R P 600
g
0190 :
R P 0
R P 000
R P 0
|
R P 00
|
8MRSP - 3 PHAS
MODELO
|
-
8MRSP 400
8MRSP 500
o S ________7/1 __________ _
_____________ VIR WS 8MRSP 600

8MRSP 750

| 8MRSP 1000

8MRSP 1250

8MRSP 1500

! Otras opciones

Cables de diferentes longitudes.
Diferentes tensiones de alimentacion.




8MRCP - 8

Motores Sumergibles Rebobinabl

Datos Eléctricos 60 Hz

8MRCP - TRIFASICO / 3 HILOS

Cos ¢ RESISTENCIA

el |l n o Inep  h (% carga) 3~ 60 hz

n
(% carga)

MODELO

[HP] | kW] | [KNT | V rpm A A A 50 | 75 | 100 | 50 | 75 | 100 (U1_'3/ﬂ') -
LI PIIEE A 40 | 30 | 45 | 460 | 3480 | 541 | 622 | 288 | 81 | 83 | 83 | 79 | 81 | 84 0.51
VLRl 50 | 37 | 45 | 460 | 3480 | 659 | 758 | 351 | 83 | 84 | 84 | 74 | 81 | 84 0.36
LR VA 60 | 45 | 45 | 460 | 3490 | 79.2 | 911 | 421 | 84 | 85 | 8 | 74 | 81 | 84 0.27
I REE XMl 75 | 55 | 45 | 460 | 3500 | 957 | 1101 | 509 | 8 | 86 | 8 | 74 | 81 | 84 0.23
ELILRIIECEVM 100 | 75 | 45 | 460 | 3500 | 127.4 | 1465 | 678 | 85 | 87 | 87 | 74 | 82 | 85 0.15
VLI RPENE GV 125 | 92 | 55 | 460 | 3500 | 158.2 | 1819 | 842 | 8 | 87 | 8 | 73 | 80 | 84 0.12
ELI RVl 150 | 110 | 55 | 460 | 3490 | 191.3 | 220 | 1018 | 86 | 86 | 8 | 73 | 80 | 84 0.11

8MRSP - TRIFASICO / 3 HILOS
T a Mar owowowe bl S, TG

[HP] | [kW] | [kN] | V rpm A A A 50 75 | 100 | 50 75 | 100 (u1-|3/(:|) -
EOLEPIIECEM 40 | 30 | 45 | 460 | 3480 | 541 | 622 | 288 | 81 | 83 | 83 | 79 | 81 | 84 0.51
EILEEECEM 50 | 37 | 45 | 460 | 3480 | 659 | 758 | 351 | 83 | 84 | 84 | 74 | 81 | 84 0.36
EOLELIIECEVA 60 | 45 | 45 | 460 | 3490 | 792 | 911 | 421 | 84 | 85 | 8 | 74 | 81 | 84 0.27
LRI 75 | 55 | 45 | 460 | 3500 | 957 | 1101 | 509 | 8 | 86 | 8 | 74 | 81 | 84 0.23
EOLE I XM 100 | 75 | 45 | 460 | 3500 | 127.4 | 1465 | 678 | 85 | 87 | 87 | 74 | 82 | 85 0.15
VL EPEE VM 125 | 92 | 55 | 460 | 3500 | 158.2 | 1819 | 842 | 8 | 87 | 8 | 73 | 80 | 84 0.12
DL XM 150 | 110 | 55 | 460 | 3490 | 191.3 | 220 | 1018 | 86 | 86 | 8 | 73 | 80 | 84 0.11

Potencia nominal P1: Potencia absorbida
sion jinal N: RPM Revoluciones por minuto
de icio Cos @ : Factor de potencia
e No n: Rendimiento
or C: Condensador
e arre e-corriente nominal o: Seccidn del cable
anq que nominal LC: Longitud de cable




() Pearl

10VIRCP-10IVIRSP

Motores Sumergibles Rebobinables de 10”

Motores sumergibles rebobinables de 10”, de dos polos, fabrica-
dos en hierro fundido con acero inoxidable AISI 304 o

completas en acero inoxidable 304 O 316, para conseguir

la mayor durabilidad y resistencia.

Disponibles hasta 300 HP.

Nuestro disefo eléctrico garantiza el mejor rendimiento del motor, proporcionando el mejor
funcionamiento de su motor sumergible. Los MOTORES PEARL son compatibles con el uso
de variadores de frecuencia (30Hz — 60Hz).

Caracteristicas Generales

Motores sumergibles rebobinables de hasta 250 HP

Alto rendimiento proporciona ahorros en los costos

Brida segun estandares NEMA

Eje en acero inoxidable

Materiales resistentes a elevada corri

(AISI 304 - AISI 316 - Duplex - Bron

Mo andar.Temperatura ambie

(opMa 150°F (70°C)

Temperatura ambiente maxima d

uministrado con alambre para e

i jo de agua para la tempe
00 HP

220/230/380/460V - 50/6

es de funcionamiento variables por medio de convertidor de frecuencie

(por encima de 30 Hz)

Puede ser operado por Soft-Starter

¢ Direccion de rotacion horaria (CW) y anti horaria (CCW)

* Motores rebobinables (PVC, PPy PE2 + PA alambre para embobinar)

proporcionan larga vida util

SANOd t-\vF{-l‘

HS )Py

Nomenclatura

Lectura de la informacion del motor en la etiqueta.

VOLTAJE
A =115V
'(!;'IP|C_|)- C = 230V :RE,SEENCIA
= Hierro = z
N D =460V
S =A dabl =
MOTOR cero inoxidable E =575V 6 =60 Hz

10 M R C P 1250 D 3 6 3

PEARL
DIAMETRO TIPO HP FASE HILOS

DEL POZO W = Encapsulado 1250 = 125 HP 1=1PH 2 =2 hilos
4=4" gf f\ieb}?blnable 1500 = 150 HP 3=3PH 3 =3 hilos

6=6" - feette 1750 = 175 HP

[y 2000 = 200 HP

10 = 10" 2250 = 225 HP

2500 = 250 HP

3000 = 300 HP




10MRCP - 1

Motores Sumergibles Rebobinable

6 <
Gy ——— 18 Componentes
—
No PARTES MATERIAL
1 Estator -
1.1 Alambre del embobinado Cobre
1.2 | Embobinado del estator M350 / Sello magnético
1.8 | Carcasa del estator AISI 304
2 Rotor -
2.1 | Camisa del eje Cubierta CrNi
2.2 | Anillo de compensacion St 37
2.3 | Anillo de cobre Cu
3 Cojinete radial Carbon
4 Cuerpo del rodamiento superior GG20-22
5 Casquillo Bronze
6 Deflector (proteccion contra arena) | NBR_EPDM
7 Tornillos con cabeza hexagonal Acero Inoxidable
8 Anillo de cobre Cu
9 Sello de tapa AlSI 420
10 | Sello mecanico Ceramica de carbén
11 Cufa de rodamiento de empuje axial| AISI 420

12 Rodamiento de empuje axial Carbono con antimonio
13 Anillo de retencion St 37
14 Tirante Acero Inoxidable
15 Cuerpo del rodamiento inferior GG20-22
16 | Soporte del rodamiento de empuje | GG20-22
17 Porta bola St 37 (Cubierto Cr+3)
18 Rodamiento de bolas de empuje Acero Inoxidable
19 19 Apoyos de almohadilla AlSI 420
20 | Anilloen O NBR 70
21 Cuerpo del rodamiento de empuje GG20
22 | Anillo de cobre Cu
23 Tuerca Acero Inoxidable
o4 l&rgﬂ}g\(base de rodamiento de Aeew (e
25 Membrana NBR-EPDM
26 Cuerpo de la membrana GG22
21 27 Tornillos con cabeza hexagonal Acero Inoxidable
28 | Valvula de retencién Bronce
29 Anillo en O NBR 70
30 Sello de seguridad de cable NBR
31 Tapa de seguridad AlSI 304
32 Tuerca Acero Inoxidable
33 Afelpado (r 3/8") Bronce

Perno porta bola Acero Inoxidable




() Pearl

10VIRCP - 10IVIRSP

Motores Sumergibles Rebobinables de 10”

Dimensiones

127,00
912690

o38]100

m 10MRCP - TRIFASICO / 3 HILOS

Min. 429

MODELO

v M20 -4 Pieces

T ol | =T
==

10MRCP 1250

10MRCP 1500

L (Tech. Spec. Table)

0231

10MRCP 1750

10MRCP 2000

10MRCP 2250

10MRCP 2500

10MRCP 3000

MODELO

10MRSP 1250

| 10MRSP 1500

10MRSP 1750

______________ I 10MRSP 2000

_____________ | 10MRSP 2250

10MRSP 2500

! 10MRSP 3000

Otras opciones

Cables de diferentes longitudes.
Diferentes tensiones de alimentacion.




10MRCP - 10

Motores Sumergibles Rebobinable

Datos Eléctricos 60 Hz

10MRCP - TRIFASICO / 3 HILOS

Cos ¢ RESISTENCIA

VOLT. N In In (SF) N (% carga) 3~60 hz

n
(% carga)

MODELO

[HP] | kW] | [KNT | V rpm A A A 50 | 75 | 100 | 50 | 75 | 100 (U1_'3/ﬂ') -
OWLGLRPENECE 125 | 92 | 75 | 460 | 3520 | 156.3 [ 1797 | 829 | 85 | 85 | 85 | 8 | 8 | 87 0.11
LCLRENNECE 150 | 110 | 75 | 460 | 3520 | 189.1 | 217.5 | 1002 | 85 | 8 | 85 | 81 | 84 | 86 0.86
OWLGLRTENESEW 175 | 129 | 75 | 460 | 3530 | 2167 | 2492 | 1148 | 86 | 87 | 8 | 8 | 85 | 87 0.72
LCLPININECE 200 | 147 | 75 | 460 | 3520 | 246.9 | 2839 | 1308 | 86 | 8 | 8 | 8 | 85 | 87 0.62
WLGLPPENECE 205 | 166 | 75 | 460 | 3510 | 278.8 | 3206 | 1478 | 86 | 8 | 8 | 8 | 85 | 87 0.96
LCLPENNECE 250 | 185 | 75 | 460 | 3510 | 310.7 | 357.3 | 1647 | 86 | 8 | 86 | 8 | 85 | 87 0.87
ILGLEININERE 300 | 230 | 75 | 460 | 3510 | 369.5 | 4249 | 1958 | 86 | 8 | 8 | 8 | 85 | 87 0.82

10MRSP - TRIFASICO / 3 HILOS
e Maor ow owowe gl S, TG

[HP] | [kW] | [kN] | V rpm A A A 50 75 | 100 | 50 75 | 100 (u1-|3/(:|) -
LS RPENEE 125 | 92 | 75 | 460 | 3520 | 156.3 | 1797 | 829 | 85 | 85 | 85 | 8 | 8 | 87 0.11
LS RENNELEA 150 | 110 | 75 | 460 | 3520 | 189.1 | 217.5 | 1002 | 85 | 8 | 85 | 81 | 84 | 86 0.86
LS REENETEE 175 | 129 | 75 | 460 | 3530 | 2167 | 2492 | 1148 | 86 | 87 | 8 | 8 | 85 | 87 0.72
LS PIIONELEA 200 | 147 | 75 | 460 | 3520 | 2469 | 2839 | 1308 | 86 | 8 | 8 | 8 | 85 | 87 0.62
LS PPENE R 225 | 166 | 75 | 460 | 3510 | 278.8 | 3206 | 1478 | 86 | 8 | 8 | 8 | 85 | 87 0.96
LS PENNEEA 250 | 185 | 75 | 460 | 3510 | 310.7 | 357.3 | 1647 | 86 | 8 | 8 | 8 | 85 | 87 0.87
LRI EEA 300 | 230 | 75 | 460 | 3510 | 369.5 | 4249 | 1958 | 86 | 8 | 8 | 8 | 8 | 87 0.82

2otencia nominal P1: Potencia absorbida

Sion inal N: RPM Revoluciones por minuto
de icio Cos @ : Factor de potencia
e No n: Rendimiento
or C: Condensador
e-corriente nominal Q: Seccion del cable

gue nominal : Longitud de cable
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Motores Sumergibles
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www.pearlwatersystems.com
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